Datenblatt Fotodarstellung:

Gerit: ..

ere Gelandewagenroboter
Marke:

A€ Makeblock

Typ:

mBot Ranger / Landrdauber

Abmessung: 504« 165 x 120mm

Gewicht: 1,6kg

Altersempfehlung:
ab 8 Jahren

Stromversorgung:

6 AA Batterien

Motor: 2 Motoren mit Encoder,
400 U/min.

Speicher: - Arduino Mega 2560
-256 KB Flasch-Speicher
- 8 KB SRAM
-4 KB EEPROM

Programmierung: Arduino
Goggle Play Store Apps
Scratch

Sensoren/Anschlisse:

USB-Anschluss

Stromanschluss zuriicksetzen

Stromschalter

Bluetooth Modul

SVLEDAnzeige

Buzzer

Strom LED-Anzeige

Lichtsensor 1

Klangsensor Lichtsensor 2

RJ25 Anschluss

Stromschalter RGB LED Ring

Spezifikationen:
Betriebsspannung: 6-12V DC Strom
Mikrocontroller: ATmega2560
MaRe (*W*H): 100x65x20mm

Encoder Motor Anschluss
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Weitere Sensoren:

Ultraschallsensor:
misst Abstande von

Linienfolgesensor:
misst helle und dunkle

3cm bis 4cm. Ubergénge am Boden und
folgt ihnen.
Kurzanleitung:
Steuerung der App:
1. App herunterladen. Methode 1; Besuche http://d.makeblock.com;

Methode 2; Suche "Makeblock" in dem App Store oder bei Google Play.

2. Bluetooth-Verbindung: Stellen Sie sicher, dass der Roboter eingeschaltet ist.
Offnen Sie das Bluetooth-Menii des Gerites und wiahlen Sie die
Roboter-ID aus.

Wenn die Verbindungs-LED-Anzeige auf dem Bluetooth-Chip
nicht mehr blinkt, bedeutet dies, dass der Roboter erfolgreich
mit dem Geréat verbunden wurde.

3. Normale Steuerung :

Auswahlen der gewlinschten
Funktion tUber das Gerat.

(Spielen)

4. Programmierung:

mBot Ranger
Auswahlen der Funktion

"Code" am Gerat.
Das Programmierungsprogramm
wird geladen.
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